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: A Expression graphique du PFS - 2 forces (glisseurs)
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! Un solide soumis a 2 forces est en équilibre si :
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: A Expression graphique du PFS - 3 forces (glisseurs)
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I Un solide soumis a 3 forces est en équilibre si :

1

|

, . .

, —> Les directions sont concourantes, N

! —> Le dynamique est fermé. \ )
: o —
1

|

|

|

1

|

\

\\ s

\



